Skolska 2006/2007 VIl semestar
Studijski program AUTOMATIKA

Sale LAB3, LAB4 i LAB6 se nalaze u laboratorijskom prostoru ETF-a - Laboratorijski prostor stud. Programa EES (LAB3) i Automatike (LAB4 i LAB6

PONEDELJAK UTORAK SRIJEDA CETVRTAK PETAK
ELEKTRICNI POGONI ROBOTIKA | FLEKS. P. SIST. MODEL. | SIM. DIN. SIST. |PROJ. EN. POLUPR. PRETV. UPR. TEH. PROCESIMA
08,15 pred. B. Jovanovié pred. N. Jaukovi¢ pred. B. Krstaji¢ pred. V. Vuji€i¢ pred. N. Jaukov. - M. Radulov.
sala LAB3 sala LAB4 sala LAB4 sala LAB4 LAB6
ELEKTRICNI POGONI ROBOTIKA | FLEKS. P. SIST. MODEL. | SIM. DIN. SIST. |PROJ. EN. POLUPR. PRETV. UPR. TEH. PROCESIMA
09,15 pred. B. Jovanovié pred. N. Jaukovi¢ pred. B. Krstaji¢ pred. V. Vuji€i¢ pred. N. Jaukov. - M. Radulov.
sala LAB3 sala LAB4 sala LAB4 sala LAB4 LAB6
ELEKTRICNI POGONI ROBOTIKA | FLEKS. P. SIST. MODEL. | SIM. DIN. SIST. |PROJ. EN. POLUPR. PRETV. UPR. TEH. PROCESIMA
10,15 pred. B. Jovanovi¢ lab. vjezbe lab. vjezbe pred. V. Vuji¢i¢ pred. N. Jaukov. - M. Radulov.
sala LAB3 sala LAB4 sala LAB4 sala LAB4 LAB6
ELEKTRICNI POGONI PROJ. EN. POLUPR. PRETV. UPR. TEH. PROCESIMA
11,15 vjezbe vjezbe lab. viezbe
sala LAB3 sala LAB4 LABG6
ELEKTRICNI POGONI
12,15 vjezbe
sala LAB3
ELEKTRICNI POGONI
13,15 lab. vjezbe
sala LAB3
14,15
16,15
17,15
18,15
19,15




