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Zadatak 1

Funkcija y je data preko tablice istine. Minimizirati je pomocu sva ftri
metoda minimizacije:

(a) algebarskom metodom

(b) metodom implikantnih matrica (Kvin-MekKlaski metoda), i

(c) Grafickom metodom pomocu Vei¢-Karnoovih mapa.

dec.br. X, X, X, y
0 0 0 0 0
1 0 0 1 0
2 0 1 0 0
3 0 1 1 1
4 1 0 0 1
5 1 0 1 0
6 1 1 0 1
7 1 1 1 1




Zadatak 1: (a) algebarska metoda

fM=y={3,4,6,7}

YT X1XX3 T X1 X5 X3 T XXy X3 T X1X5 X3

* § % *

4 _t
y=X,Xx3(X; + x1) + x,%3(X, + x,) + x2,(X3 + Xx3)

Yy =X,X3 + X X5+ XX,
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Zadatak 1: (b) metoda implikantnih matrica

fW=y={3,4,6,7}

T.1.

Br.-jedi i | Bin. prikaz | Saz.
1 4 100 +
2 3 011 +

6 110 +
3 7 111 +

T.2.
i Bin. prikaz | Saz.
4,6 1-0
3,7 -11
6,7 11-
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Zadatak 1: (b) metoda implikantnih matrica

fW=y={3,4,6,7}

Implikantna matrica:

3 4 | 6
a (B | +
b | ®
C +
BEAE

Esencijalne implikante ai b
pokrivaju sve decimalne
ekvivalente. Zato je:

ymin:a+b

Vimin = X1 X3 T X5X;3
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Zadatak 1: (c) graficka metoda (Vei¢-Karno)

fM=y={3,4,6,7}

Q.

D

<

D

Vimin = X X3 T X5X;3
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Zadatak 2

Data je funkcija y(x,, x,, x; x,):
yW=140,2,3,7,8,12, 14}
Minimizirati je:

(a) metodom implikantnih matrica (Kvin-MekKlaski metoda), 1
(b) Grafickom metodom (Vei¢-Karnoove mape).
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Zadatak 2: (a) metoda implikantnih matrica

yD=10,2,3,7,8,12, 14}

Tl

Br. | i | Bin |Saz.
jed prikaz

0O | 0| 0000 | +

1 | 2 | 0010 | +

8 | 1000 | +

2 | 3 | 0011 | +

12| 1100 | +

3 |7 | 0111 | +

14| 1110 | +

T.2.
ij | binprikaz | Saz

0,2 00-0 | a
0,8 -000 | b
2,3 001- | ¢
8,12 1-00 | 4
3,7 0-11 | e
12,14 11-0 | f
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Zadatak 2: (a) metoda implikantnih matrica
yW=10,23,7,8,12, 14}

01213171 8112114| Implikantee1fsuesencijalne.

T Pokrivaju decimalne
a ekvivalente 3, 7, 12 1 14.
b | * * Njih ¢emo izostaviti u

. | = implikantnoj matrici drugog
¢ reda (na slede¢em slajdu).
d % | %
e x kK
f * |
NEINEIE
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Zadatak 2: (a) metoda implikantnih matrica
yW=10,23,7,8,12, 14}

Postupak bi se nastavio iterativno, ali sada nije

0l2]¢g moguce naci kolonu sa jednom zvjezdicom.
al * | * Trazimo pokrivene vrste 1li pokrivene kolone 1
PR - precrtamo ih, vodec¢i racuna o optimalnosti.
. N To znaci sledece:
Implikanta a (pokriva 0 1 2) je dominantna nad ¢
d o= = =t & (pokriva samo 2). Zato ¢emo iskljugiti implikantu c.

Implikanta b (pokriva 0 1 8) je dominantna nad d
(pokriva samo 8). Zato ¢emo iskljuciti implikantu d.

Dakle, minimalni oblik funkcije je:
V... =a+b+e+ f =

= XX, X, + X, XX, + X, XX, + X, X, X,
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Zadatak 2: (b) metoda Vei¢-Karno
yU=1£0,2,3,7,8,12, 14}

wz
XsXa\ 00,01 11 10

[

OOU 1] 1
a

01

1
1 | E
o [ |

) |

Voo = XXX, + XX, X, + X, X, X, + X, X, X,
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Zadatak 3: primjer sa nhepotpunom funkcijom

Data je funkcija y(x,, x,, x; x,):

y=>1(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Minimizirati je:
(a) metodom implikantnih matrica (Kvin-MekKlaski metoda), 1
(b) Grafickom metodom (Vei¢-Karnoove mape).
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Zadatak 3: primjer sa

nepoipunom funkcijom

(b) Metoda implikantnih

matrica

Br. | Dec. | Bin. Saz.

jed. | ekv. | prikaz

0| 0 | 0000 | W

1 1 | ooo1 | W
2 | 0010 | W
4 | 0100 |

2 | 3 | o011 | W
5 | o101 |
6 | 0110 | W
9 | 1001 | W
10 | 1010 | W

3| 11 | 1011 | W
13 | 1101 |

Dec. ekv. | Bin. Pr. | Saz.
0,1 000-
0,2 00-0
0,4 0-00
1,3 00-1
1,5 0-01
1,9 -001
2,3 001-
2,6 0-10
2,10 -010
4,5 010-
4,6 01-0
3,11 -011
5,13 -101
9,11 10-1
9,13 1-01
10, 11 101-

y=>(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5,11,13)

Sva neodredena
stanja smo ukljucili
u tabelu T.1.
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Zadatak 3: primjer sa hepotpunom funkcijom

(b) Metoda implikantnih matrica

Dec. ekv. | Bin. Pr. | Saz.
0, 1 000- \
0,2 00-0 v
0, 4 0-00 v
1,3 00-1 \
1,5 0-01 v
1,9 001 \
2,3 001- v
2,6 0-10 v
2,10 -010 \
4,5 010- \
4,6 01-0 v
3,11 011 v
5,13 -101 V
9,11 10-1 v
9,13 1-01 v

1 10,11 101- v

y=>(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Dec. ekv. | Bin. Pr. | Saz.
0,1,2,3 00--
0,1,4,5 0-0-
0213 09
0,2,4,6 0--0
0415 6=0-=
1,3,9,11 -0-1
1,5,9,13 --01

1:9.3;1 =01

2,3,10,11 -01-

+9:5-43 6+

2146314 04

014




Zadatak 3: primjer sa hepotpunom funkcijom
(b) Metoda implikantnih matrica

y=>(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Dec. ekv. | Bin. Pr. | Saz.
0,1,2,3 00-- a
0,1,4,5 0-0- b
0,2,4,6 0--0 C
1,3,9,11 -0-1 d
1,5,9,13 --01 e

2,3,10,11 -01- f

Sazimanije nije vise moguce.
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Zadatak 3: primjer sa hepotpunom funkcijom
(b) Metoda implikantnih matrica

y=> (0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Dec. ekv. | Bin. Pr. | Saz
0,1,2,3 00-- a
0,1,4,5 0-0- b
0,2,4,6 0--0 C
1,3,9,11 -0-1 d
1,5,9,13 --01 e

2,3,10,11 -01- f

A N\
0] 4 6 9 10 5 11
a + + +
b + +
C + + + +
d + -+ +
e
f +
g VIV VT §

Ne uzimaju se u obzir
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Zadatak 3: primjer sa hepotpunom funkcijom

(b) Metoda implikantnih matrica

y=> (0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Esencijalne
implikante su c 1.

U implikantnoj matrici drugog reda nema
esencijalnih implikanti. Ali implikante d i e su
dominantne nad a i b, jer pokrivaju iste decimalne
ekvivalnte kao a i b, ali i viSe od njih. Zato ¢emo

0] 1 2 3 4 6 9 10

a + + +

b + +

C + + + +

d + + +

e + +

f + + -+
v HEEERE v
1 9

a +

b +

d +

e [ = vrste a i b izbrisati.
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Zadatak 3: primjer sa hepotpunom funkcijom
(b) Metoda implikantnih matrica

y=> (0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5, 11,13)

Implikante d i e su istog reda
(imaju isti broj promjenljivih). Zato
imamo dva resenja.

Ymini= ¢+ I+e=xXiXs + XoX3+ X3X4

ymin2= ¢+ {+d=xiXa +X2Xs+ X2X4
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Zadatak 3: primjer sa nepotpunom funkcijom
(b) Veic-Karno metoda

y=>(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5,11,13)

00 KJ
o |9 -] - T

11

N EE

xx, | |

Y min)l = Xi1X4 + X2X3 + X3X4
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Zadatak 3: primjer sa nepotpunom funkcijom
(b) Veic-Karno metoda

y=>(0,1,2,3,4,6,9,10)+d(5,11,13)

X
X)

\oo 01 / 11 10

OO\k_ﬂ
o [T
11~j k\
10 1“ 1

xx, | |

Y min)2 = Xi1X4 + X2X3 + X2X4
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Zadatak 4: Veic-Karnoova metoda minimizacije

X)X,

X3 X,
00
01
11
10

01 |11 ] 10
)

al
al

4N N N T =
\- , S

4
4;/

f=x +x,x;+Xx,x,
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Zadatak 5: Veic-Karnoova metoda minimizacije

Nepotpuno definisane funkcije

X| X5

xyx,n ] 00101 | 11710
00|(- | 1 [[1]] -
01 -
11
10 1

Jf = X3 X,y T XX,
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Zadatak 6: Veic-Karnoova metoda minimizacije

Nepotpuno definisane funkcije

00 01 41 10 |

o | AL
01 _j ' 1

0 1 ( 1

Xy Xy, \

F=>(0,1,4,6,8,9,10, 12)+d(5,7,14) = x2Xs +XiXs +XaXs

®23




Zadatak 7: Veic-Karnoova metoda minimizacije

Nepotpuno definisane funkcije

o [N U]
DE

01 |

11

o LIAAD

F=Y10,1,4,6,8,9, 10, 12)+d(5,7,14) = xx +x%X+x

X3 Xy
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