Metode optimizacije
Zadaci za vjezbu

1. Nadi opste rjesenje sledeéih diferencijalnih jednacina:

(a) y" — 6y" + 9y = xe3* + €37 cos 2x;
(b) ¥ + v — 2y = 3ze”;
(c) ¥ +8y"” + 16y =0;
(d) y™ +4y" + 3y = 0;
(e) y' +y = dwe”;
(f) ¥ — 9y = e3* cos z;
(2) ¥' — 2y +y = 6xe”;
(h) y" — 5y’ = 322 + sin bu;
(i) y@ +y" =7z — 3cos .
2. Nadéi opste rjesenje sledecih sistema diferencijalnih jednacina:
(a)
T =4x — v
y = bx + 2y;
(b)
T=x4Yy;
Y =3y — 2z;
()
T = 3x — v,
y =4z —y;



T=x—Y+ 2

y=r+y—z
z =2x —y;
T=2rx4+y+z2;
Y= —2x — z;

z=2x+y+ 2z

T=x—2y—z;

y=-—c+y+z

=z — z
T =2z +y;
y=x+3y—z;

z2=2y+ 3z —

T=y—2z—ux;

y =4 +y;

z=2rx+y—z
T =2x + vy,
y=2y+4z
Z=2— Z;
&=y + 2e;
y =+t

& =2z — 4y + e 2
Y =2z —2y;



T=2y—x+1;
Yy =3y — 2

j::2x+y+et;
y = —2x + 2t;

i =2z +y + 2e’;

g =z + 2y — 3e*;
(0)

T=x—y+ 8t

y=>5r—y;

3. Sistem sa upravljanjem je zadat sa:

T1 =22+ ars+u
Tg =1 — X2+ 23
T3 = —x1 — T2+ T3+ U

Yy =ax3

Za koje vrijednosti parametra « je sistem:

a) potpuno kontrolabilan i potpuno observabilan?

b) potpuno kontrolabilan ali nije potpuno observabilan?
¢) potpuno observabilan ali nije potpuno kontrolabilan?
d) nije ni potpuno kontrolabilan ni potpuno observabilan?

4. Sistem sa upravljanjem je zadat sa:

T, = 221 + axs
To = 229 + u
y = fr1+ 12

Za koje vrijednosti parametara « i [ je sistem:

a) potpuno kontrolabilan i potpuno observabilan?

b) potpuno kontrolabilan ali nije potpuno observabilan?
¢) potpuno observabilan ali nije potpuno kontrolabilan?
d) nije ni potpuno kontrolabilan ni potpuno observabilan?



