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ARDUINO CONTROL DEVICE
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ZADATAK ZA VJEZBU

Pomocu IR predajnika upravljati radom asinhronog motora.

Neparnim pritiskom na komandno dugme @ otkljucati motor. Parnim pritiskom zakljucati motor.
selektovati referencu A2. Parnim pritiskom referencu Al.

- Neparnim pritiskom na komandno dugme

- Neparnim pritiskom na komandno dugme

- Neparnim pritiskom na komandno dugme omoguciti okretanje motora ulijevo. Parnim pritiskom zaustaviti.

Q omoguciti okretanje motora udesno. Parnim pritiskom zaustaviti.

- S dva pritiska u dvije sekunde na komandno dugme ° ubrzati okretanje motora.

- S dva pritiska u dvije sekunde na komandno dugme ’ usporiti okretanje motora.



