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Uslovljenost drugim
predmetima

Ciljevi izu¢avanja
predmeta

Kroz ovaj predmet studenti se upoznaju sa osnovnim principima Prostornih mehanizama

Ime i prezime
nastavnika i saradnika

Prof. dr Radoslav Tomovi¢

Metod nastave i
savladanja gradiva

Predavanja, auditorne vjezbe i projektni zadatak

I nedjelja, pred.

Uvod. Osnovni pojmovi iz Teorije mehanizama

| nedjelja, vjezbe

Uvod. Osnovni pojmovi iz Teorije mehanizama

Il nedjelja, pred.

Strukturna analiza mehanizama i manipulatora.

Il nedjelja, vjezbe

Strukturna analiza mehanizama i manipulatora.

Il nedjelja, pred.

Geometrija manipulatora. Radni prostor.

Il nedjelja, viezbe

Geometrija manipulatora. Radni prostor.

IV nedjelja, pred.

Polozaj manipulatora.

IV nedjelja, viezbe

Polozaj manipulatora.

V nedjelja, pred.

Brzine i ubrzanja

V nedjelja, vjezbe

Brzine i ubrzanja

VI nedjelja, pred.

Direktni i inverzni problem kinematike

VI nedjelja, vjezbe

Direktni i inverzni problem kinematike

VII nedjelja, pred.

| kolokvijum.

VIl nedjelja, vjezbe

| kolokvijum.

VIII nedjelja, pred.

Pogoni i dinamika manipulatora

VIl nedjelja, vjezbe

Pogoni i dinamika manipulatora

IX nedjelja, pred.

Dinamicki model manipulatora

IX nedjelja, vjezbe

Dinamicki model manipulatora

X nedjelja, pred.

Direktni i inverzni problem dinamike manipulatora

X nedjelja, vjezbe

Direktni i inverzni problem dinamike manipulatora

Xl nedjelja, pred.

Postupci kinematicke analize prostornih mehanizama

Xl nedjelja, vjezbe

Postupci kinematic¢ke analize prostornih mehanizama

Xl nedjelja, pred.

Prostorni mehanizmi: analiza polozaja

Xl nedjelja, vjezbe

Prostorni mehanizmi: analiza polozaja

Xl nedjelja, pred.

Prostorni mehanizmi: brzine i ubrzanja

Xl nedjelja, viezbe

Prostorni mehanizmi: brzine i ubrzanja

XIV nedjelja, pred.

Il kolokvijum

XIV nedjelja, vjezbe

Il kolokvijum

XV nedjelja, pred.

Zavrsni ispit

XV nedjelja, vjezbe

Zavrsni ispit

Obaveze studenta u
toku nastave

Studenti su obavezni da pohadaju nastavu, rade i predaju domade zadatke i seminarske

Konsultacije

Opterecenje studenta u
casovima

Nedjeljno: 4.5 kredita x 40/30 = 6 sati Struktura: 2 sata predavanja 2 sata rac¢unskih vjezbi 2 sata

samostalnog rada i konsultacija u semestru Nastava i zavrsni ispit: 6 sati x 16 nedjelja = 96 sati
Neophodne pripreme: 2 x 6 sati = 12 sati Ukupno opterecenje za predmet: 4.5 x 30 =135 sati

Dopunski rad: 135-(96+12) = 27 sati Struktura opterecenja: 96 sati (nastava)+12 sati (priprema) +27

sati (dopunski rad)
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Oblici provjere znanja i | Domacdi zadaci 20 p, kolokvijumi 40 poena, zavrsni ispit 40p. Prelazna ocjena se dobija ako se
ocjenjivanje kumulativno sakupi najmanje 50 poena.
Posebne naznake za
predmet
Napomena
Ishodi u¢enja Nakon Sto student polozi ovaj ispit, bi¢e u mogucnosti da razmatra: 1. Strukturu manipulatoran i

prostornih mehanizama; 2. Kinematicku analizu pojedinih tipova manipulatora; 3. Kinematicku analizu
pojediniv tipova prostornih mehanizama; 4. Analizu sila pojedinih tipova prostornih mehanizama;
Analizira: 5.Pogone manipulatora; 6. Dinamicki model manipulatora.
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