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Naziv predmeta: BRODSKA AUTOMATIKA II

Šifra predmeta Status predmeta Semestar Broj ECTS kredita Fond časova (P+V+L)

400

Studijski programi za
koje se organizuje

Pomorske nauke

Uslovljenost drugim
predmetima

Nema uslova za prijavljivanje i slušanje predmeta.

Ciljevi izučavanja
predmeta

Studenti treba da steknu potrebna znanja iz teorije sistema automatskog upravljanja radi daljih
izučavanja upravljanja, dijagnostike stanja i održavanja konkretnih brodskih uređaja i mehanizama, s
obzirom na STCV'10 i IMO 7.04 (tačka 2.1.3 )

Ishodi učenja Očekuje se da studenti nakon položenog ispita iz predmeta Brodska automatika 2 mogu da: 1.
analiziraju prelazni i stacionarni režim rada procesa 2. matematički provjere stabilnost sistema, 3.
matematički podese parameter PID regulatora 4. projektuju integralni i diferencijalni kompenzator 5.
analiziraju adaptivnost sistema

Ime i prezime
nastavnika i
saradnika

Prof. dr Božo Krstajić, mr Žarko Zečević

Metod nastave i
savladanja gradiva

Predavanja, vježbe, primenjena praktične demonstracije , konsultacije, obavezni testovi

Plan i program rada

Pripremne nedjelje Priprema i upis semestra

I nedjelja, pred. Sistem automatskog upravljanja. Prelazni i stacionarni režim rada i kontekst projektnih zahteva.

I nedjelja, vježbe

II nedjelja, pred. Stabilnost sistema. Nyquist – ov i Ljapunov kriterijum.

II nedjelja, vježbe

III nedjelja, pred. PID kontroler i položaj polova i nula sistema.

III nedjelja, vježbe

IV nedjelja, pred. GMK i položaj polova sistema.

IV nedjelja, vježbe

V nedjelja, pred. GMK metod i diferencijalni kompenzator.

V nedjelja, vježbe

VI nedjelja, pred. GMK metod i integralni kompenzator

VI nedjelja, vježbe

VII nedjelja, pred. Kolokvijum I

VII nedjelja, vježbe

VIII nedjelja, pred. Frekvencijski metod i diferencijani kompenzator.

VIII nedjelja, vježbe

IX nedjelja, pred. Frekvencijski metod i integralni kompenzator.

IX nedjelja, vježbe

X nedjelja, pred. Metod prostora stanja i linearni kvadratni regulator.

X nedjelja, vježbe

XI nedjelja, pred. Metod prostora stanja i observer.

XI nedjelja, vježbe

XII nedjelja, pred. Adaptivni sistemi uopšte. SISO MRAC adaptivni sistem i odgovarajući kontroler.

XII nedjelja, vježbe

XIII nedjelja, pred. MIMO MRAC adaptivni sistem i odgovarajući kontroler.

XIII nedjelja, vježbe
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XIV nedjelja, pred. Projektovanje kontrolera za nelinearne sisteme tipa SISO i MIMO

XIV nedjelja, vježbe

XV nedjelja, pred. Kolokvijum II

XV nedjelja, vježbe

Opterećenje studenta Nedjeljno 3 kredita x 40/30 = 4 sati Struktura: 2 časa predavanja 1 sat laboratorijskih vježbi 1sat
samostalnog rada, uključujući konsultacije. U semestru: Nastava i završni ispit: (4 sati) x 16 =64 sati
Neophodne pripreme pre početka semestra (administracija, upis, overa) 2 x (4 sati) = 8 sati Ukupno
opterećenje za predmet 3 x 30 = 90 sati. Dopunski rad za pripremu ispita u popravnom ispitnom
rioku, uključujući i polaganje popravnog ispita od 0 do 18 sati. Struktura opterećenja: 64 sati
(Nastava) + 8 sati (Priprema) + 18 sati (Dopunski rad)

Nedjeljno U toku semestra

 kredita x 40/30=0 sati i 0 minuta 
0 sat(a) teorijskog predavanja
0 sat(a) praktičnog predavanja
0 vježbi
0 sat(a) i 0 minuta 
samostalnog rada, uključujući i konsultacije

Nastava i završni ispit:
0 sati i 0 minuta x 16 =0 sati i 0 minuta 
Neophodna priprema prije početka semestra (administracija, upis, ovjera):
 0 sati i 0 minuta x 2 =0 sati i 0 minuta 
Ukupno opterećenje za predmet:
 x 30=0 sati
Dopunski rad za pripremu ispita u popravnom ispitnom roku, uključujući i
polaganje popravnog ispita od 0 do 30 sati (preostalo vrijeme od prve dvije
stavke do ukupnog opterećenja za predmet)
0 sati i 0 minuta 
Struktura opterećenja: 0 sati i 0 minuta (nastava), 0 sati i 0 minuta
(priprema), 0 sati i 0 minuta (dopunski rad)

Obaveze studenta u toku nastave Studenti su u obavezi da pohađaju nastavu, rade domaće zadatke i polažu
zavšni ispit

Konsultacije

Literatura 1. Stojić M. Continuous Control Systems, Naučna knjiga, Belgrade, 1990 (in
Serbian), 2. Kovačević B. Continuous Control Systems (book of examples),
Naučna knjiga, Belgrade, 1994 (in Serbian), 3. Barjamović N. Marine
automatics, Obod, Cetinje, 1999, (in Serbian), 4. Latinka Ćalasan, Menka
Petkovska, Matlab and Control System Toolbox and Simulink modules, Mikro
Knjiga, Belgrade,1995. (in Serbian)

Oblici provjere znanja i ocjenjivanje Studenti polažu dva kolokvijuma od kojih svaki nosi po 100 poena tako da je
zaključna ocena jednaka srednjoj vrednosti, pod uslovom da svaki
kolokvijum ima više od 50 poena. Studenti imaju pravo svaki kolokvijum da
polažu dva puta. Ukoliko nisu zadovoljni

Posebne naznake za predmet Prema potrebi nastava se može izvoditi na engleskom jeziku.

Napomena

Ocjena: F E D C B A

Broj
poena

manje od 50
poena

više ili jednako 50
poena i manje od
60 poena

više ili jednako 60
poena i manje od
70 poena

više ili jednako 70
poena i manje od
80 poena

više ili jednako 80
poena i manje od
90 poena

više ili jednako 90
poena
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